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Abstract of EP0046225 

1. Apparatus for setting up a video display unit on 
a working surface, having a base plate (1) ; a 
height adjusting device (4, 5, 6, 7, 10) consisting 
of at least one lever arm (4) which has a 
parallelogram linkage system (50-53) and is 
mounted in a shaft (17) arranged on the base t 
plate, and at least one support arm (10) which is 
attached to the parallelogram linkage system and 
is led parallel to the base plate ; a pivotting 
device (8, 12, 13, 14, 15) for pivotting about a 
horizontal axis ; a weight compensating device 
(6) which compensates for at least a part of the 
weight of the video display unit ; and a holding 
device (9, 12, 18, 19) for holding the lever arm at 
a desired height, characterised in that the height 
adjusting device has two lever arms (4, 5) and 
two support arms (10) ; that the weight 
compensating device consists of a compression 
spring (6) which is arranged between at least one 
of the lever arms (4, 5) and the associated 
parallelogram linkage system (5) ; that the 
pivotting device consists of a cradle (8) which 
carries the video display unit, guide means which 
are arranged on said cradle and the two support 
arms (10), and which engage with one another, 
and at least one stop (13) which serves to limit 
the pivotting movement ; and that the 
compression spring (6) is biassed by a force 
which moves the video display unit upwards. 




Data supplied from the esp@cenet database - Worldwide 



http://v3.espacenet.com/textdoc ?DB=EPODOC&IDX=EP0046225&F=0 



6/6/2005 



J 



A2 



Europaisches Patentamt 

European Patent Office © Veroffentllchungsnummer: 0 046 225 

Office europ&en des brevets 

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG 



@ ^—^81105978.1 ® mt.ci,:H05K 7/18.G12B 5/00 

@ Anmeldetag: 29.07.81 



@ Prioritat: 20.08.80 DE3031463 



Anmelder: SIEMENS AKTIENGESELLSCHAFT Berlin 
und MQnchen, Postf ach 22 02 81 , 
D-8000 MQnchen 22 (DE) 



@ Veroffentfichungstag der Anmeldung: 24.02.82 
Patentbiatt82/8 



@ Benannte Vertragsstaaten : AT BE CH FR GB IT U LU NL 



© Erfinder: Lemche, Josef, Koboldstrasse 36, 
D-8000 MQnchen 83 (DE) 

Erfinder: Edel, Bemhard, Ing.grad., SHberblattstrasse 29, 
D-8000 MQnchen 70 (DE) 



@ Vorrlchtung zum Aufstellen elnea Datenslchtgerates auf elner Arbeitsflache. 



@ Die Arbeit an einern Datensichtgerat kann durch eine 
ergonomisch ungQnstfge Aufsteilung behindert sein. Die 
Vorrichtung zum Aufstellen eines Datenslchtgerates auf 
einer Arbeitsflache weist auf: 

Bne zwei Hebelarme (4, 5) und zwei StOtzarme (10) 
aufweisende Hohenelnstellvorrichtung (4, 5, 6, 7, 10), eine 
Gewichtsausgleichseinrichtung und eine das Datensicht- 
gerat tragende Wiege (8). Die Vorrichtung ermoglicht 
eine Hohenverstellung, eine Drehung und eine Schwen- 
^ kung des Datensichtgerates. 
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Vorrichtung zum Aufstellen eines DatensichtgersLtes auf 
einer Arbeitsflache. 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung 2um Auf stellen 
5 eines Datensichtgerates auf einer Arbeitsflache mit 
einer Bodenplatte, mit einer Hoheneinstellvorrichtung, 
bestehend aus mindestens einem ein Par all elo graining e- 
stange aufweisenden und an der- Bodenplatte bef estigten 
Hebelarm und mindestens einem am Parallelogrammgestange 

10 bef estigten und parallel' zur Bodenplatte gefuhrten Stutz- 
arm, mit einer Sch\venkvorrichtung zum Schweiiken urn eine 
horizontale Achse, mit einer GevichtsausgleichseiiLrichtung, 
welche zumindest einen Teil des Gewichts des Datensicht- 
gerates kompensiertjund mit einer Haltevorriclrtung zum 

15 Halten des Hebelarmes in der gewtinschten Hohe. 

Bei der Arbeit an einem Datensichtgerat ist man bestrebt, 
das Datensichtgerat in einer Lage aufzustellen, in welcher 
in bezug auf Blickrichtung, Entfernung, Blendfreiheit 
20 vor Fremdlicht moglichst wenige storende Einfliisse auf 
die Bedienungsperson ausgeubt werden. 

Aus der DE-OS 28 47 135 ist bekannt, ein Datensicht- 
gerat auf einer Tragevorrichtung aufzustellen. Die*e be- 

25 steht aus einem Basisteil und einem darauf urn eine im 
wesentlichen horizontale erste Achse schwenkbar ange- 
ordneten Stiitzarm. An seinem freien Ende ist tiber eine 
zv;eite } zur ersten parallele Achse ein Tragarm schwenk- 
bar angeordnet. Es sind Vorrichtungen vorgesehen, -welche 

30 bei der Schwenkbewegung des StOtzarms eine Parallelfuhrung 
des Datensichtgerates parallel zu sich selber gewahrleisten, 
und Arretierungsmittel zum Festhalten des Stutzarmes in 
einer gewiinschten Schwenkstellung. AuBerdem veist die 'Trage- 

35 Lg 1 Fdl/13. S. 1980 
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vorrichtung eine Ausgleichseinrichtung auf, welche das 
von dem Gewicht des Datensichtgerates und des Sttitzarmes 
selbst auf diesen beziiglich seiner ersten Achse ausgeubte 
Drehmoment in jeder Stellung des Stiitzarmes mindestens 
5 annahernd kompensiert. Das Arretierungsmittel besteht 
aus einer mit einem Handgriff versehenen Klemmschraube, 
die an mindestens einer Seite der zveiten V/elle axial 
in diese einschraubbar ist und einen Flansch aufweist, 
mit -welchem der Stutzarm gegen den starr mit der oberen 

10 Welle verbundenen Tragarm spannbar ist. Die Gewichts- 
ausgleichseinrichtung ist von einer Torsionsf eder ge- 
bildet, die in der Gelenkverbindung zwischen dem Stutz- 
arm -und dem Basisteil angeordnet ist und die erste Achse 
ko axial umgibt. 

15 Die Ausbildung der Gewichtsausgleichseinrichtung als 
Torsionsf eder, v;elche in der Gelenkverbindung ange- 
ordnet ist', hat jedoch den Nachteil, daS der mit einem 
Vorspannen der Torsionsf eder verbundene Einbau mit 
vachsender Federkraft der Torsionsf eder schwierig zu 

20 handhaben ist. Torsionsf edern mit kleinerer Federkraft 

schlieBen jedoch den Einsatz der Tragevorrichtung fur 

groBere Datensichtgerate aus. Die Verwendung von Stahl- 

bandera in der Vorrichtung zur Parallelfiihrung des Daten- 

stark 

sichtgerates setzt voraus, daB die Stahlbander/gespannt 
25 sind, urn ein Spiel zu vermeiden. Die dazu erf orderlichen 
Yorkehrungen konnen jedoch eingespart werden. Die als 
KLemmvorrichtung dienende KLemmschraube eignet sich vegen 
der geringen damit auszuiibenden Hebelkraft nur zum Erzeugen 
kleinerer Spannkrafte zwischen den zu arretierenden Teilen, 
30 so daB sie ebenfalls zum Arretieren der Tragevorrichtung 
bei groflen Datensichtgeraten nicht geeignet ist. 

Es war daher Aufgabe der Erfiijdung, eine Vorrichtung zum 
Aufstellen eines Datensichtgerates auf einer Arbeits- 
35 flache anzugeben, mit welcher bei einem Datensichtgerat 
unabhangig von dessen Gewicht eine Hohenverstellung, 
eine Schv/enkbev/egung urn eine horizontale Achse und eine 
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vertikale Achse ausgefiihrt werden kann, und bei der eine 
sichere Arretierung der HSheneinstellvorriehtung in oe- 
der Hohe gewahrleistet ist. 

Die Aufgabe wird dadurch gelost, daB die Hoheneinstell- 
yorriohtung zwei Hebelanue und zwei Stiitzarme aufweist, 
dafl die Gewichtsausgleichseinrichtung aus ein*er zwischen 
mindestens einem Hebelann und dem dazugehorigen Parallelo- 
grammgestange angeordneten Druckfeder besteht und daB 
die Schwenkvorrichtung aus einer das Datensichtgerat 
tragenden Wiege und aus an dieser und den beiden 
Stutzarmen angeordneten, ineinandergreif enden Fiihrungs- 
mitteln besteht., und dafl die Druckfeder mit einer das 
Datensichtgerat nach oben bewegendfen Kraft vorgespannt ist. 
Diese HSheneinstellvorriehtung hat deiyfrorteil, dafl sich 
fiir die Ausgleichsvorrichtung eine oder mehrere Druckf edern 
einsetzen lassen, deren Einbau in den Hebelana unproble- 
matisch ist. Die Schwenkplatte hat den Vorteil, dafl sie 
sich zuin Tragen von verschiedenen Ausfiihrungen eines 
Datensichtgerates eignet. Der* Anschlag verhindert eine 
Schwenkbewegung in eine Lage, in welcher der feste Halt 
des Datensichtgerates auf der Schwenkplatte nicht mehr 
gewahrleistet ist. GemaB einem weiteren AusfUhrungsbei- 
spiel ist die Schwenkplatte zwischen den Stutzarmen 
angeordnetjund bestehen die" Piihrungsmittel aus jeweils 
einer kreissegmentf 5raig verlauf enden Nute in 'jedem 
Stiitzarm und aus zwei an der Schv/enkplatte angeordneten 
Stegen zum Eingriff in die Nuten. Damit wird eine sichere 
Fiihrung der Schwenkplatte bei einer Schwenkbewegung er- 
reicht. Die Hoheneinstellung des Datensichtgerates erfolgt 
selbsttatig. 

GemaB einem weiteren Ausfuhrungsbeispiel ist die Schwenk- 
platte auswechselbar angeordnet. Das hat den Vorteil, 
daB die Schwenkplatte bei Bedarf an verschiedene Aus- 
fuhrungsf ormen eines Datensichtgerates ahgepaBt werden 
kann. 
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GemaB einem weiteren Ausfiihrungsbei spiel besteht die 
Haltevorrichtung aus einer in der Drehachse der Hebel- 
anne liegende^ in zwei Gegenlagern gelagerten Welle, 
aus an mindestens einem der Hebelarme bef estigten und 
5 tiber die Welle gefiihrten Lagern zum Andriicken 

an die Gegenlager, aus einem iiber ein weitgangiges Ge- 
winde auf der Welle angeordneten Spannhebel zum Er- 
zeugen einer Bremskraft, aus Kraftiibertragungsniitteln 
zwischen dem .Spannhebel und den Lagern und aus 
10. Bremselementen zwischen den Gegenlagern und den Lagern. . 

Mit dem Spannhebel kann wegen seiner groBen Hebelkraft 
eine geniigend groSe Bremskraft erzeugt werden, die ein 

15 sicheres Halten der Hoheneinstellvorrichtung in jeder 
Stellung gewahrleistet. Aufgrund deu Bremselemente 
kommt die Bremskraft voll zur Wirkung. Das weitgangige 
Gewinde hat den Vorteil, daS die Bremskraft mit einer 
geringen Bewegung des Spannhebels erzeugt wird. Dadurch 

20 kann der Sp annh ebel so angeordnet sein, daB er in kei- 
ner Stellung fur die Bedienungsperson hinderlich ist,. und 
die Vorrichtung freizugig auf der Arbeitsflache aufstellbar ist 
GemaB einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel bestehen die 
Kraftubertragungsmittel. aus rohrf ormigen, iiber die 

25 Welle gefiihrten Korpern mit an ihren Enden sich kegel- 
formig erweiternden Querschnittsflachen und aus zwischen 
den Korpern und den -Lagern ahge- * ~ 

ordneten Blattfedern. Derartige Kraftubertragungsmittel 
verteilen die Kraft gleichmaBig auf die Flache, die von . 
30 den Bremselementen eingenommen wird und steigem somit 
die Bremswirkung. Die Blattfedern erzeugen eine Vor- 
spannung, so daB am Spannhebel "keinJSpi el auftritt. 

GemaB einem weiteren Ausfiihrungsbei spiel ist die Druck- 
35 feder mit dem einen Ende am Hebelarm und mit dem anderen 
Ende an einer der Stangen des Parallelogrammgestanges 
bef estigt* 
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Das hat den Vorteil, daB bei einer Bewegung des Hebel- 
armes ein kurzer Federweg und somit ein gleichmaBiger 
Kraftverlauf gewahrleistet ist. 

5 GemaB einem weiteren Ausfuhrungsbeispiel 1st eine Vor- 
spanneinrichtung zum Einstellen der Vorspannung der Druck- 
feder" vorhanden. Es.ist somit mSglich, die Vorspannung dem 
Gevicht eines Datensichtgerates auzupassen. Bei. groSen' Ge- 
wichtsunterschieden ist die Druckfeder. auszutauschen. Im 
10 folgenden wird die Vorrichtung anhand eines Ausfuhrungsbei- 
spieles weiter erlautert. 
Pig. 1 zeigt eine Ansicht der Vorrichtung, 
Pig. 2 zeigt eine Ansicht der Haltevorrichtung. 

15 In Pig. 1"sihd 'samtliche Einzelteile- der Vorrichtung dar- 
gestellt. Unter einer Bodenplatte 1 ist eine Drehscheibe 
2 angeordnet, die in Lagern 3 gefiihrt . ist. Die Drehscheibe 
2 weist einen nicht dargestellten Kunststoffwulst an ihren 
RMndern auf, mit welchem sie auf einer Arbei tsf lache auf- 

20 liegen. Auf der Bodenplatte- sind zwei Hebelarme 4 und 
daran jev/eils ein Stiitzarm 10 angeordnet. Zwischen den 
Stutzarmen 10 befindet sich eine Schwenkplatte 8. Die 
Hebelarme 4, • die StUtzarme. 10 und die Schwenkplatte 8 sind 
in einer Stellung A und einer Stellung B, die punktge- 

25 strichelt dargeste'llt ist. In der Stellung A nehmen die 
Hebelarme ihre tief ste Stellung ein, wahrend die Stellung 
B dem hSchsten Stand der Hoheneinstellvorrichtung ent- 
spricht. Der in der Stellung B von den Tragarmen 4 gegen- 
iiber der Bodenplatte 1 gebildete Vinkel ist kleiner als 

30 45°. 

Die Hebelarme 4 -weisen jeweils ein Lager 40 auf, welches 
in einer Welle 15 gefiihrt ist.. Die Welle 15 ist Uber 
auf der Bodenplatte 1 befestigten Gegenlager 16 parallel 
35 zu dieser gefiihrt. Jeder Hebelarm 4 ist hohl ausgebildet. 

In seinem Inner en befindet sich ein Parallelogrammgestange 5. 
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Es besteht aus zwei Stangen 53, die mit ihrem einen Slide 
in einem auf der Bodenplatte 1 bef estigt en Lagerblock 50 
drehbar gelagert sind, und mit ihrem anderen Ende in ei- 
ner Halterung 52. In dieser liegt drehf est ein Achszapfen 
5 51, welcher am Stutzarm 10 bef estigt ist. Die beiden 

Achs zapfen 51 der beiden SttftzarmelO konnen auch mit 

einer Welle verbunden son. An einer der Stangen 53 ist 
mit einem Ende eine Druckf eda?.6 bef estigt, welche mit ihrem 
anderen Ende am Tragarm 4 bef estigt ist. Die Druckf eder 6 

10 ist mit einer solchen Kraft vorgespannt, daB sie 

das Gewicht des 'Hebelarmes sowie der darauf angeordne- 
ten Einrichtungen, vie WIege, Datensichtgerat usw. kompen- 
siert. Das bedeutet, daB das Datensichtgerat selbstatig 
aus der Stellung A in die Stellung B gehoben wird. 

15 " m Es ware auch moglich, die Druck- 

f eder 6 mit einem Ende an* der einen Stange 53 und mit 
dem anderen Ende an der anderen der beiden Stangen 53 
anzuordnea. 4 Diese Anordnung ergibt aber gegenuber der 
erstgenannten bei einer Bewegung des Hebelarmes 4 einen 

20 langeren Federweg, was einen nichtlinearen Kraftgang 
der Druckf eder 6 zurFolge haben kann. Da bei der Bewegung 
der Hebelarme 4 ein annahernd linearer Kraftgang er- 
wiinscht ist, ist die erstgenannte Anordnung der Druckf eder 
6 vorzuziehen. 

25 

Die Druckf eder 6 ist zur Halterung an ihrem einen Ende 
uber einen mit einem Gewinde versehenen Bolzen gefiihrt 
(nicht dargestellt) • Auf dem Bolzen ist auBerdem eine 
Mutter 7 gefuhrt. Durch Drehen wird damit die Vorspannung 
30 der Druckf eder 6 eingestellt. Die Mutter 7 kann mit nicht 
dargestellten Vorrichtungen versehen sein, die ein Drehen 
ohne Werkzeug zulassen. 

An jedem der beiden Achszapfen 51 ist ein Stiitzarm 10 zum 
35 Tragen der Schwenkvorrichtung 3, 12, 13, 14 bef estigt. Er 
hat die Aufgabe, die drauf angeordnete Schwenkvorrichtung 
8, 10, 12, 13, 14 beim Anheben der Stutzarme 4 standig in 
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einer unveranderten Winkellage zur Bodenplatte 1 zu halten. 

Die Schwenkvorrichtung 8. 10, 12, 13, 14, 15 weist an ihren 
beiden Seitenteilen 15 jeweils eine kreissegmentfSrmig ver- 
5 laufende Nute 14 und einen ebenso verlaufenden Steg 12 auf. 
Zum Eingriff in die Nuten 14 und zur Aufnahme der Stege 12 . 
sind auf den Stutzarmen 10 ebenfalls Stege und Nuten aus- 
gebildet. Die Wiege 8 wird von den Nuten 14 und den Stegen 

12 gefuh'rt und in einer Schwenkbewegung bewegt. Diese 

10 Schwenkbewegung ist nach einer Seite durch einen Anschlag 

13 an einem Ende der Nuten 14 begrenzt. Das andere Ende 
der Nuten 14 weist keinen Anschlag auf, so daB die Wiege 
8 riiit einer Schwenkbewegung, welche die Nuten 14 und 
Stege 12 und der Wiege 8- und den Stutzarmen 10 auBer Ein- 

15 griff bringt, von den Stutzarmen getrennt wird. Somit kann 
. eine Wiege 8 gegen eine andere ausgetauscht werden. Sobald 
sich ein Datensichtgerat auf der Wiege 8 befindet, dient 
dieses neben dem Anschlag 13 dazu, die Schwenkbewegung zu 
begrenzen. Die Radien der Nuten 14 sind so bemessen, daB' 

20 sich bei einer Schwenkbewegung der Schwerpunkt des Daten- 
sichtgerates immer oberhalb der Stiitzarme 10 befindet. 
Ein Sp annh ebel 9 dient zum Betatigen einer Haltevorrichtung 
zum Halten der Hebelarme 4 in einer gewiinschten HShe. Die 
strichpunktierte Darstellung gibt seine Stellung an, wenn 

25 die Haltevorrichtung gelost ist, so daB die Hebelarme 4 be- 
weglich sind. 

Fig. 2 zeigt Einzelheiten der Haltevorrichtung. Die Welle 
17 ist in den auf der Bodenplatte 1 befsstigten Gegenlagern 

30 16 gefuhrt. Mit 40 sind die Lager der Hebelarme 4 auf der 
Welle 17 bezeichnet. Jeweils eines der beiden Lager 40 ist 
einem der Gegenlager 16 zugeordnet. Dabei befindet sich 
eines der Lager 40 zwischen den beiden Gegenlagern 16. 
Die Welle wird an eine Bewegung in axialer Richtung auf 

35 der einen Seite durch ein Verbindungsmittel 21 und auf 
der anderen durch den Spannhebel 9 gehindert. Zwischen 
den Lagern 40 und den zugeordneten Gegenlagern 16 ist 

ein Bremselement 19 angebracht. Auf der dem Spannhebel 9 
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zugewandten Seite der Lager 40 sind Tell erf edem13 auf 
der Welle 17 angeordnet. Zwischen den Tellerfedern IS und 
einem der Gegeniager 16 bzw. deia Spannhebel 9 sind rohr- 
formige Korper 11 mit an ihren Enden sich erweiternden 
5 Querschnitten iiber die Welle 17 gefuhrt. Diese weist auf 
der Seite, auf welcher der Spannhebel 9 angeordnet ist, 
ein v/eitgangiges Gewinde 20 auf ,*®elches der Spannhebel 
9 -eingreift. 

10 Durch eine Drehung in eine Richtung wird der Spannhebel 9 
auf die Lager 40 su bewegt. Diese Bewegung und die dabei 
axiftretende. Kraft wird uber die KraftUbertragungsglieder 
11 und die Tellerfedern 18 auf die Lager 40 und die 
Bremselemente 19 ubertragen. Dadurch wird die Reibung 

15 zwischen den Lagern 40 und den Gegenlagern 15 erhoht, 
und die Hebelarme 4 in ihrer Lage gegenuber der Boden- 
plattal f estgehalten« 

£ Patentanspriiche 
20 2 Figuren. 
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1 • Vorricbtung zum Auf stellen eines Latensicbtgerates 
auf eirier Arbeitsflacbe, xnit einer Bodenplatte, mit 
einer Hobeneinstellvorricfotung, bestebend aus mindesteiis 
einem ein Parallelogrammgestange aufweisenden Hebelarm, 
5 der in einer auf der Bodenplatte angeordneten Welle 

gelagert ist, und aus mindestens einem, am Parallelogramm- 
gestange befestigten und parallel zur Bodenplatte gefiibrten 
Stiitzarm, mit einer Schv/enkvorrichtung zum Scfrwenken urn 
eine horizontale Acbse, mit einer Gewicbtsausgleicbs- 

10 einricbtung, . welche zumindest einen Teil des Gevicbts . 
des Datensicbtgerates kompensiert, und mit einer Halte- 
vorricbtung zum Halten des Hebelarms in einer gewiinscbten 
Hobe, dad. urch gekennzeicbnet, 
daB die Hobeneinstellvorricbtung (4, 5, 6, 7, 10) zwei 

15 Hebelarme (4, 5) und zwei Stiitzarme (10) aufv/eist, daB 
die Gewicbtsausgleicbseinrichtung aus einer zwiscben 
mindestens einem der Hebelarme (4, 5) und dem dazugeborigen 
Parallelogrammgestange (5) angeordneten Druckfeder (6). 
bestebt, daB die Scbwenkvorrichtung (8, 12, 13, 14, 

20 15) aus einer das Datensicbtgerat tragenden Viege (8), 

aus an dieser und den beiden Stiitzarmen (10) angeordneten, 
ineinandergreif enden Fubrungsmitteln, und aus mindestens 
einem Anscblag (13) zum Begrenzen der Scbvenkbewegung 
bestebt, und daB die Druckfeder. (6)- mit einer das Daten- 

25 sicbtgerat nacb oben bewegenden Kraft vorgesparmt ist. 

2 . Anordnung nacb Anspruch 1,dadurcb g.ekenn- 
zeicbnet, daB die Wiege (8) zwiscben den Stiitzarinen 
(10) angeordnet ist, daB sie zwei Seitenteile (15) auf- 
veist,^ daB die Fubrungsmittel aus jeweils einer kreis- 
30 segmentformig verlaufenden Nute (14) in jedem Seitenteil 
(15) und jedem Stiitzarm (10), aus jeweils einem St eg 
(12) auf oedem Seitenteil (15) und jedem Stiitzarm (10) 
zum Singriff in die Nuten (14) bestehen. 

35 3 . Anordnung nacb Ansprucb 1 , d a d u r cb g e k e. n n- 
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zeichn.et, dafi die Wiege (8) auswechselbar angeordnet 
ist. 

4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
gekennzeichnet durch die Haltevorrichtung, 
bestehend aus einem uber ein weitgangiges Gewinde (20) 

auf der Welle (17) angeordnet en SpannhebeL* (9} zum Erzeugen 
einer Bremskraft, aus Kraf tiibertragungsml tteln (11) zwi- 
schen dem "Spauinhebel (9) und den Lagera (40) der Hebel- 
arme (4), bestehend aus iiber die Welle (17)' gefuhrten Kor- 
pern (11) mit an: ihren Enden sich kegelfSrmig erweiternden 
Querschniirtsflachen, aus zwischen den Korpern (11) und den 
Lagern (14) angeordnet en Blattfedern (18) und aus Brems- 
elementen (19) zwischen den Lagern (14) und auf der Bo- 
denplatte (1) angeordneten Gegenlagern (16). 

5. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, daB die 
Druckfeder (6) mit dem einen Ende am Hebelarm (4) und 
mit dem- anderen Ende an einer der Stangen (53) des 
Parallelogrammgestanges (5) befestigt ist. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
gekennzeichnet durch eine Vorspannein- 
richtung (7) zum Einstellen einer Vorspannung der 
Druckfeder (6). 
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